
Позначення 

Позна-
чення 

Значення 

1R  простір дійсних чисел 

Gx   x  належить множині G  ( x  – елемент множини G ) 

ni ,1  i  приймає значення від 1 до n  (еквівалентно ni ,,1 ) 

Gx   для всіх x , що належать множині G  

Gx   існує x , що належить множині G  

nR  
n -вимірний дійсний простір векторів-стовпців, тобто 

T
nxxxx ),,,( 21  , де 1Rxi  , ni ,1  

nRx  x  – n -вимірний вектор-стовпець 
Tx  вектор, транспонований до x  (вектор-рядок) 

nk Rx   
kx  – n -вимірний вектор-стовпець, k -й за номером в 

деякій нумерації 

ix  i -та компонента вектора x  

}{ kx  послідовність kx , тобто ,,, 210 xxx  

}:{ TGx  підмножина елементів множини G , що задовольняють 
умові T  

nRxx  ,0  усі компоненти n -вимірного вектора x  невід'ємні 

n
ijijaA 1)(   

матриця розмірності n  на n  з елементами ija , де ija  – 

елемент i -го рядка й j -го стовпця 
mnR   множина матриць розмірності n  на m  

TA  
матриця, транспонована до A , тобто матриця з 
елементами jia  

11: RRf   
дійсна функція однієї дійсної змінної, тобто якщо 1Rx  та 

)(xfy  , то 1Ry   

mn RRf :  
дійсна вектор-функція n  дійсних змінних, тобто якщо 

nRx  й )(xfy  , то mRy   

yxT  

Скалярний добуток векторів x , y , тобто якщо nRyx , , то 
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Евклідова норма вектора x , тобто якщо nRy  , то 
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